
© 2012 UNISEC. All rights reserved.  1 

2012 m. kovo 27 d. 

Vidmantas Tomkus 

Lietuvos Kosmoso Asociacija 

NanopalydovȎ misijos idǟjȎ konkurso 
Lietuvos regioninis seminaras  
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Turinys 

Å2010 m. NanopalydovȎ sistemos misijos idǟjȎ 1-

ojo konkurso MIC-1 rezultatai 

Å2012 m. Nano ir mikropalydovȎ panaudojimo 

misijos idǟjȎ 2-ojo konkurso MIC-2 kvietimas 

ÅNanopalydovȎ misijos idǟjȎ konkurso MIC-2 

kategorijȎ apraġymas 
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2010 m.  

NanopalydovȎ sistemos misijos 

idǟjȎ 1-ojo konkurso MIC-1  

rezultatai 
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1-asis Misijos idǟjȎ konkursas MIC-1 

Tikslas: 
Å Paskatinti inovatyviȎ nano-palydovȎ sistemȎ panaudojimŃ naudingoms 

tvariosioms paslaugoms teikti ir duomenims perduoti.  

DalyviȎ tinkamumas: 

Å Bet kuris privatus asmuo, grupǟ ar Ǳmonǟ, turinti atitinkamŃ palydoviniȎ 

sistemȎ konstravimo  patirtǱ ir norintys skatinti nano-palydovȎ panaudojimŃ 

Reikalavimai: 

Å Panaudoti nano-palydovus, pvz., atskirus laisvai skriejanļius palydovus 

kuriȎ svoris bȊtȎ  maģesnis uģ 15 kg 

Å Panaudoti sistemŃ, susidedanļiŃ iġ dviejȎ ar daugiau sinergetiġkȎ 

palydovȎ, teikianļiȎ bendras paslaugas ar perduodanļiȎ duomenis iġ 

daugelio taġkȎ  

Å Misijos kȊrimo laikas ï trumpesnis uģ dvejus metus, o viso ekslploatacijos 

laikotarpio kaġtai    < ~$6M (neǱskaitant paleidimo) 

Paleidimas Ǳ kosmosŃ:  

Å Atskiras ar ant pakeleivingas paleidimas Ǳ Ģemǟs orbitŃ, reikalingŃ misijos 

tikslams pasiekti 
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Rezultatai 

1-as etapas: iġplǟstiniȎ santraukȎ Ǳvertinimo etapas 

Å62 paraiġkos iġ 24 ġaliȎ 

Å2011 m. sausio 20 d. atrinkta 10 finalistȎ and 5 semi-finalistȎ.  

 

Finalistai: Japonija2, Kanada2, Vietnamas2, JK1, Turkija1,  Korǟja 1, JAV 1 

  

Semi-finalistai: Ispanija1, PietȎ Afrika1, Peru1, Ukraina1, JAV1 

 

 

2-as eatapas: straipsniȎ ir praneġimȎ etapas 

Å2011 m. kovo 14 d. 10 finalistȎ skaitǟ praneġimus Tokijo universitete 

(iġ karto po ģemǟs drebǟjimo Japonijoje)  
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DalyviȎ pasiskirtymas pagal ġalis 
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DalyviȎ pasiskirstymas pagal teritorijas 
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FinalistȎ idǟjȎ pavadinimai  

Integruota meteorologinǟ tikslaus pozicionavimo misija panaudojant Nano-

palydovȎ sistemŃ 
Japonija 

Paskirstytoji multispektrinǟ vaizdȎ fotografavimo sistema JK 

Paslaugos, padedanļios asmenims patekti Ǳ kosmosŃ. Ateities kosminǟs 

laidotuvǟs 
Japan 

EgzoplanetȎ palydovȎ sistema JAV 

Poliarinio ryġio GPS-pagrindu veikanti mokslinǟ nanopalydovȎ sistemos misija Kanada 

Kosmoso reklama - Space Advertiser (S-VERTISE) Turkija 

Globali laivȎ stebǟsena, panaudojant kosminius AIS imtuvus Vietnamas 

Saitinio nanopalydovo, skrendanļio su elektrodinaminiu saitu, eksperimentas Kanada 

Optinǟs ģvaigģdģiȎ interferometrijos artimȎ ģemǟs objektȎ (Near Earth Objects- 

NEO) demonstracija panaudojant laserinio nuotolio nustatymui nano-palydovȎ 

sistemŃ: Ekonomiġkas sprendimas 

Korǟja 

Globali vandens uģterġtumo stebǟjimo palydovinǟ sistema (WAMS) Vietnamas 
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Semi-FinalistȎ idǟjȎ pavadinimai 

(Stendiniai praneġimai) 

GaisrȎ pavojaus praneġimo sistema Ispanija 

VidutiniȎ ir dideliȎ aparatȎ stebǟjimo sistema PietȎ Afrika 

Globali vandens uģterġtumo stebǟsenos, panaudojant 

nanopalydovus, sistema (WAPOSAT) 
Peru 

PalydovȎ sistema ģemǟs atmosferos cheminei sudǟļiai 

stebǟti 
Ukraina 

Atmosferos tankio tyrimo eksperimentȎ sistema (CADRE) JAV 
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1-a vieta: Integruota meteorologinǟ tikslaus pozi-

cionavimo misija panaudojant Nano-palydovȎ sistemŃ 

 
 Å Ġi misija atlieka dvi uģduotis:  

ïmeteorologinǟ  misija (tikslesnis krituliȎ kiekio nustatymas) 

ï tikslaus pozicionavimo misija yra integruotos panaudojant 
nanopalydovȎ sistemŃ  

ÅPagrindiniai misijos komponentai yra du nanopalydovai: 
nano-paydovas A stebi palydovinǟs navigacijos signalȎ 
GNSS (Global Navigation Satellite Systems) radijo okultacijŃ 
(RO) - uģdengimŃ ties ģemǟs kraġtu, o nano-palydovas B 
bȊdamas zenite fotografuoja terminius (TIR) vaizdus 
infraraudonajame diapazone 
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2-a vieta: EgzoplanetȎ palydovȎ sistema 

Å3U CubeSat sistema, skirta ieġkoti Ģemǟs dydģio 
planetȎ praskrendanļiȎ prieġais Ǳ Saulň panaġias 
ģvaigģdes ir atrasti gyvybei tinkamas planetas.  

ÅEgzoplanetȎ palydovȎ sistema naudos tiksliŃ fotometrijŃ 
bendram pasirinktȎ Ǳ Saulň panaġiȎ ģvaigģdģiȎ 
stebǟjimui su maksimaliu triukġmo lygiu ne daugiau kaip 
10 ppm (parts per million)   
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3-a vieta Paskirstytoji multispektrinǟ 

vaizdȎ fotografavimo sistema 

 
 

ÅĠi palydovȎ sistema suteikia pigias, 
tvarias, modulinio paskirstytojo multi-
spektrinio ģemǟs fotografavimo 
galimybes. Sistema gali bȊti greitai 
modernizuota, perkonfiguruota ir 
papildyta.  Gali bȊti pritaikyta ģemǟs 
Ȋkyje, stichiniȎ nelaimiȎ poveikio 
sumaģinimui,  kartografavimui, 
nacionaliniam suagumui ir ģemǟs 
moksliniams tyrimams;  

 

ÅSistemos skiriamoji geba 23 m 
(Ground Sample Distance ï GSD) 
raudonajame, ģaliajame ir 
mǟlynajame spektriniuose 
diapazonuose saulǟs sinchroninǟje 
orbitoje 600 km aukġtyje.   
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Vandens uģterġtumo stebǟsena 

Vietnamo ir Peru 

komandos pasiȊlǟ 

iġdǟstyti didelǱ kiekǱ 

antģeminiȎ davikliȎ, kurie 

pastoviai stebǟtȎ  gruntiniȎ 

vandenȎ, jȊrȎ, eģerȎ, upiȎ 

vandens kokybň ir 

palydovȎ sistemŃ, kuri 

surinktȎ iġ jȎ duomenis.  

      

=> ñInformacijos 

rinkimoò misija 
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Kosminǟs laidotuvǟs 

ÅMisija panaudoja du palydovus:  

ïPagrindinǱ palydovŃ (KapŃ)  

ïPapildomŃ palydovŃ( PakeleivǱ)    

ÅNumatomos dvi pagrindinǟs paslaugos: 

ïòKapȎ lankymasò, kur ñPakeleivisò fotografuoja 

ñKapŃò orbitoje ir perduoda vaizdus Ǳ ģemň,  

ïòKrintanļios ģvaigģdǟs stebǟjimasò, kur stebima 

krintanti ģvaigģdǟ ñKapuiò, Ǳeinant Ǳ atmosferŃ  

Å=> ñKonteinerio nuomosò misija 
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Publikacijos 

c 

FinalistȎ ir  

semi-finalistȎ 

straipsniai publikuoti 

Tarptautinǟs 

astronautikos 

akademijos (IAA) 

knygȎ serijoje  
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Regioniniai 2010 metȎ seminarai 

Kairo Universitetas 

Egiptas 

2010 m.  rugpjȊļio 2 d.  

Inģinerijos institutas UNAM, 

Meksika  

2010 m. rugsǟjo 10 d.  

NanYang  Technologijos 

Universitetas, Singapuras 

2010 m. rugsǟjo 15 d.  

Å UniversitȎ auditorijose (patogu ir nebrangu) 

Å Dalyvavo ǱvairiȎ sriļiȎ dalyviai (skirtingos ģinios) 

Å Vietiniai ģmonǟs iġsakǟ savo realias problemas (regioniniai kontaktai) 

Å Skatino studentus, padedant profesionalams iġkelti idǟjas (didelǟ komanda) 

Vyko 15-oje regionȎ 
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2010 metȎ seminarai Lietuvoje 

Å 2010 m. lapkriļio mǟn. Lietuvos kosmoso asociacija orgnizavo  du "NanopalydovȎ 

sistemos misijos idǟjos" konkurso seminarus: 
Å VGTU, Senato posǟdģiȎ salǟje, 2010. 11.10 

Å KTU, E-mokymosi technologijȎ centre, 2010. 11.11 
Å    

Å Iġ viso dalyvavo apie 80 dalyviȎ, daugiausia iġ dǟstytojai, studentai ir kiti atstovai iġ 

Lietuvos universitetȎ: Vilniaus Gedimino technikos universiteto Aviacijos instituto ir 

kitȎ fakultetȎ, Kauno technologijos universiteto, Vilniaus universiteto, ȉkio 

ministerijos, Lietuvos karo akademijos, Lietuvos ģemǟs Ȋkio universiteto, Kauno 

technikos kolegijos ir KTU gimnazijos 

 
Å Konkursui buvo pateiktos 4 idǟjos iġ ǱvairiȎ nanopalydovȎ taikymo sriļiȎ: 

Å Ģemǟs vegetacijos stebǟjimo 
Å IntelektiniȎ transporto sistemȎ 
Å ElektriniȎ poveikio aplinkai stebǟjimas 
Å Raketinio mikrovariklio technologijos demonstracija (kartu su Ukraina) 
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Konkurso reikġmǟ kompetencijȎ ugdymui 

Å Plaļiosios visuomenǟs kompetencijȎ ugdymas nemokamai 

Å Viskas ko reikia ï tai tik laikas ir smegenys.  

Å Bet kas, pvz. studentai gali imtis iniciatyvos sudaryti komandŃ 

Å Pradǟti galima nuo vieno asmens. Ir vienas gali nuveikti didelius 

darbus 

 

Å Naujas kosmoso technologijȎ vystymo bȊdas 

Å TechnologijȎ stȊmimas pakeiļiamas poreikius atitinkanļiu vystymusi 

Å Besivystanļios ġalys gali imtis iniciatyvos iġkelti misijos idǟjŃ 

 

Å NaujȎ misijȎ idǟjos iġsamiai aptariamos su vietos bendruomene 
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Nano ir mikropalydovȎ panaudojimo 

misijos idǟjȎ 2-ojo konkurso MIC-2 

kvietimas 
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2-asis Misijos idǟjȎ konkursas MIC-2 

Tikslas:  
Paskatinti inovatyviȎ mikro/nano-palydovȎ panaudojimŃ naudingoms 
paslaugoms teikti ir duomenims perduoti.  

 

Dvi kategorijos: 

1) Misijos idǟjos ir palydovo konstrukcijos kategorija 

2) Misijos idǟjos ir verslo modelio kategorija 

 

Projektuojamas paydovas(i): svoris maģiau uģ 50 kg,  

    (galimi pavieniai palydovai or palydovȎ sistema) 

 

Organizatorius:  University Space Engineering Consortium (UNISEC)  

 

Sponsorius:  University of Tokyo (finansuoja Japonijos vyriausybǟ)  
 

This contest is granted by the Japan Society for the Promotion of Science (JSPS) through the "Funding Program for 

World-Leading Innovative R&D on Science and Technology (FIRST Program)," initiated by the Council for Science and 

Technology Policy (CSTP). 
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Kodǟl verta dalyvauti? 

ÅFinalistai bus pakviesti perskaityti praneġimus in 4-tajame 
Nano-palydovȎ sympoziume Japonijoje 
(Nagoja, Japonija 2012 m. spalio 10-13)  

ÅApdovanojimai ir prizai 

Å Geriausi straipsniai bus publikuoti 

Å Plati auditorija jȊsȎ idǟjoms ir galimybǟs bȊsimam 
bendradarbiavimui ir paramai 

ÅAGI parama (tam tikrose srityse)  

ïSatellite Tool Kit (STK) licenzija bus suteikta pareiġkǟjams 
iġ universitetȎ 

ÅVertintojȎ recenzijos 

ïTrumpi komentarai pateikusiems kvalifijuotas santraukas 

ï20-iai 2-os kategorijos geriausiȎ idǟjȎ pateikǟjams  bus 
pasiȊlyta paraġyti pilnos apimties straipsnǱ 

ïPateikň straipsnǱ ir nelaimǟjň priziniȎ vietȎ gaus savo 
darbȎ recenzijas 
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1-ojo ir 2-ojo MIC konkursȎ skirtumai 

  1-as MIC 2-as MIC 

Palydovo masǟ  < 15 kg <50 kg 

PalydovȎ skaiļius 2 arba daugiau negu 2 

(tik sistema) 

1 arba daugiau negu1 

(nǟra reikalavimo 

palydovȎ sistemai) 

Kategorijos Tik 1-a kategorija: 

NanopalydovȎ 

sistemos misijos idǟja 

 2 kategorijos: 

1) Misijos idǟja ir palydovo 

konstrukcija 

2) Misijos idǟja ir verslo 

modelis 
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2nd Misijos idǟjȎ konkurso tvarkaraġtis 

Å2011 m. rugpjȊtis -  konkurso kvietimo paskelbimas 

Å2011m. rugpjȊtis - 2012 m. balandis - regioniniai seminarai ir informacijos 

sklaida  

1-as turas: iġplǟstiniȎ santraukȎ Ǳvertinimo etapas 

Å2012 m. geguģǟs 1 d.  - santraukȎ pateikimo pabaiga 

Å2012 m. liepos 1 d. - finalistȎ iġrinkimas  

2-as turas: straispniȎ ir prezentacijȎ etapas 

Å2012.09.01 - straipsniȎ pateikimo pabaiga  

Å2012.10.10 - finalinǟs Prezentacijos 4jame Nano-palydovȎ simpoziume 

Symposium 

Nemokamas 

bilietas Ǳ 

JaponijŃ!  

http:// www.spacemic.net 
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Konkurso recenzentai 

Dr. Jerry Sellers (Chair)  

Teaching Science & 

Technology, Inc.  

Prof. Sir Martin Sweeting 

SSTL 

SSC 

Dr. Rainer Sandau 

DLR 

Prof. Herman Steyn 

Stellenbosch Univ. 

Dr. Masaya Yamamoto 

Weathernews Inc. 

Prof. Hiroshi Kawahara 

Cyber Univ. 

 

Prof. Shinichi Nakasuka, 

Univ. of Tokyo 

Dr. Yasushi Horikawa 

Tokai University 

Japan Aerospace Exploration Agency (JAXA)  

Prof. Mitsuru Osaki 

Hokkaido University  

Mr. Takeshi Motohashi 

NTT, Tokyo Univ. of Science,  

MIT Enterprise Forum of Japan  

Dr. Masami Takai  

INVENIO Co. Ltd.  
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MIC and CLTP Globalus tinklas 

(32 MIC, 16 CLTP - 2012 m. kovo mǟn.)  

   : CLTP (Cansat Leader Training program) dalyvis:                MIC koordinatorius    
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32 Regioniniai koordinatoriai (2012 kovo mǟn.)   

Kamel 

Besbes 

Monastir,  

Tunisia  

Naomi 

Mathers 

(VSSEC) 

Australia  

Cem Ozan 

Asma 

The VKI 

Belgium 

Sotir 

Sotirov 

Burgas 

Univ, 

CASTRA, 

Burgaria 

Igor V. 

Belokonov 

Samara 

Aerospace 

University, 

Russia 

Fernando 

Stancato 

University of 

S«o Paulo, 

Brazil  

Esa¼ Vicente 

Vivas 

Instituto de 

Ingenier²a, 

UNAM, Mexico 

 

Jordi Puig-

Suari, 

Cal Poly, 

USA 

Mohammed 

Khalil Ibrahim 

Cairo 

University, 

Egypt  

John 

Mugwe 

Afrosoft, 

Kenya 

Low Kay Soon 

Nanyang 

Technological 

University, 

Singapore 

Fernando  

Aguado-Agelet 

Univ of Vigo, 

Spain  

Hyo 

choong Bang 

KAIST, Korea 

Marco Schmit 

W¿rzburg 

University, 

Germany 

Robert van Zdy 

Capetown 

Peninsura univ 

South Africa 

Andr®s J. 

Arenas 

Unefa, 

Venezuela 

Pham 

Anh Tuan, 

VAST, 

Vietnam 

Seiko 

Shirasaka, 

Keio Univ, 

Japan 

Vidmantas 

Tomkus, 

Lithuania 

Hector 
Bedon, 

UNI, Peru 

Rustem 

Aslan, ITU, 

Turkey 

Tsolmon 

Renchin, 

National 

Univ of 

Mongolia 

Regina 

Lee, York 

Univ, 

Canada 

Jyh-Ching 

Juang, Cheng 

Kung Univ 

Jose 

Edgardo  

Aban,Uni 

Brunei  

Darussalam,  

Willy 
Caba¶as  
Guatemala 

Nnadih S. 

Ogechukwu 

Nigeria 

Sawat 

Tantiphanwad

i 

NSTDA 

Thailand 

Velibor 

Vukasinovic  
UVIS, Serbia 

G.M. Tarekul 

Islam Ban-

gladesh Uni

  

Manfred 

Quarshie 

KNUST 

Ghana  

Smita Francis 

Polytechnic of 

Namibia, 

  

http://www.axelspace.com/missionideacontest/ibrahim.html
http://www.axelspace.com/missionideacontest/mugwe.html
http://www.axelspace.com/missionideacontest/kslow.html
http://www.axelspace.com/missionideacontest/schmidt.html
http://www.axelspace.com/missionideacontest/bang.html
http://www.axelspace.com/missionideacontest/vicente-vivas.html
http://www.axelspace.com/missionideacontest/stancato.html
http://www.axelspace.com/missionideacontest/agelet.html
http://www.axelspace.com/missionideacontest/calpoly.html
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Apdovanojimai 

Å 1oji and 2oji  vieta 1-je kategorijoje (Misijos idǟja ir palydovo konstrukcija) 

Å1oji and 2oji  vieta 2-je kategorijoje (Misijos idǟja ir verslo modelis ) 

ÅTarptautinǟs astronautikos akademijos (IAA) apdovanojimas uģ 

geriausiŃ mikro/nanopalydovȎ panaudojimo idǟjŃ aplinkosaugos 

gerinimui ģmonijos vardan  

ÅStudentȎ prizas (1-oje kategorijoje) 

ÅGeriausias 1-os kategorijos darbas (Misijos idǟja ir palydovo 

konstrukcija) pateiktas studentȎ, a studentȎ grupǟs ar universiteto, 

dalyvaujant daugeliui studentȎ 
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1-oji kategorija  Misijos idǟja ir palydovo 

konstrukcija 

Reikalavimai:  

 

Mikro/nano-palydovȎ panaudojimas (svoris 

<50 kg) 

 

(galimi pavieniai palydovai ir palydovȎ 

sistemos) 
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Vertinimo kriterijai (1-oji kategorija) 

Originalumas (50 taġkȎ) 

ÅIki ġiol nerealizuota ar nepasiȊlyta misijos koncepcija arba naujas 

egzistuojanļiȎ palydovȎ galimybiȎ ar paslaugȎ panaudojimo 

bȊdas (25) 

ÅPoveikis visuomenei (25) 

ǰgyvendinimo galimybǟ (50 taġkȎ) 

ÅTechninis (20) 

ÅOrganizacinis (kaġtȎ Ǳvertinimas, projekto kalendorinis planas, 

infrastruktȊros reikalavimai) (15) 

ÅEksploatacinis (antģeminio segmentas ir ryġiȎ infrastruktȊra, pvz., 

egzistuojanļios infrastruktȊros panaudojimas) (15) 
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2-oji kategorija Misijos idǟja ir verslo modelis  

Reikalavimai:  

  
Å Verslo modelio pasiȊlymas, panaudojant mikro/nano-

palydovus (svoris < 50 kg) technologijas 

 

Å (galimi pavieniai palydovai ir palydovȎ sistemos) 

 

Å  Pareiġkǟjai turi naudotis prof. Nakasuka parengtu kaġtȎ 

modeliu ir projektavimo gairǟmis 
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Vertinimo kriterijai (2-oji kategorija) 

ÅPagrindinǟ koncepcija ir poveikis visuomenei bei aplinkai 

(40) 

ÅVerslo modelio struktȊra (5W2H: Kas, Kam, KŃ, Kada, Kaip, 

Kiek (who, to whom, what, when, where, how, how much). 

(15)  

ÅVerslo Ǳgyvendinimo galimybǟ (15) 

ÅLogistinǟ Ǳgyvendinimo galimybǟ remiantis pareiġkǟjo 

pateiktu kaġtȎ modeliu (15)  

ÅRizikos Ǳvertinimas (15)  
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2-oji kategorija Misijos idǟja ir verslo modelis  

Mes Jums pateikiame:  

ÅñKaġtȎ ï techniniȎ charakteristikȎ" modelǱ  kiekvienai sudedamajai 

daliai: palydovo platformai, misijos komponentams (pvz., ģemǟs 

stebǟjimo foto kamerai ar ryġio sistemai), palydovo paleidimui ir 

eksploatacijai.  

 

ÅKeletŃ misijos idǟjȎ, apimanļiȎ ģemǟs stebǟjimŃ matomos ġviesos 

spektre, objekto paleidimŃ Ǳ kosmosŃ, paleidimŃ Ǳ kosmosŃ ir 

naudingo krovinio grŃģinimŃ atgal Ǳ ģemň, duomenȎ surinkimŃ iġ 

antģeminiȎ davikliȎ palydovȎ pagalba ir kt. 

 

Daugiau interneto puslapyje: 

http://spacemic.net 
ĢiȊrǟkite paskaitȎ transliacijas internetu!  

http://spacemic.net/
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NAGOJA, Japonija 

2012 m. spalio 10-13 d.  

ÅOrganizuojama kartu su 

SuvienytȎjȎ NacijȎ Organizacija 

ÅKartu vyks JA2012 paroda 

Finalistai bus pakviesti Ǳ  

SNO SeminarŃ ir NanopalydovȎ 

simpoziumŃ 
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MIC Office  info@spacemic.net 

c/o UNISEC Office 

2-3-2 Yayoi, Bunkyo-ku, Tokyo, 113-0032, Japan 

Tel: +81-3-5800-6645 

http://www.unisec.jp  Email : einfo@unisec.jp 

Kontaktai 

Vidmantas Tomkus 

Lietuvos kosmoso asociacijos direktorius  

vto@space-lt.eu 

www.space-lt.eu 

Tel. +370 5 2101250 
Saulǟtekio al. 15-616, LT-10224, Vilnius, Lietuva 
 

mailto:info@spacemic.net
http://www.unisec.jp/
mailto:einfo@unisec.jp
mailto:einfo@unisec.jp
mailto:vto@space-lt.eu
mailto:vto@space-lt.eu
mailto:vto@space-lt.eu
http://www.space-lt.eu
http://www.space-lt.eu
http://www.space-lt.eu
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Mikro ir nanopalydovȎ panaudojimo misijos 

idǟjȎ  kaġtȎ modelis 

ï2-osios kategorijos paraiġkos gairǟs ï 

 

Shinichi Nakasuka / MIC2 Projekto komanda 

Tokijo Universitetas, Japonija 
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KŃ jȊs turite pateikti 2-os 

kategorijos konkursui 

ÅJȊs jau turite bȊti apsisprendň dǟl misijos idǟjos:  

ïĢemǟs stebǟjimas 

ïInformacijos rinkimas (iġ antģeminiȎ davikliȎ) 

ïKonteinerio nuoma (su papildoma vidine fotokamera) 

ÅSukurkite verslo planŃ kuris bȊtȎ: 

ïǰdomus daugeliui potencialiȎ vartotojȎ 

ïUģtikrintȎ investicijȎ grŃģŃ 

ÅJȊs turite aiġkiai iġdǟstyti: 

ïDetalȎ Ǳrangos panaudojimo planŃ 

ïOptimizuotŃ maksimalios grŃģos sistemos konfiguracijŃ 

ïSudaryti investicijȎ ir grŃģos sŃmatŃ 
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Ģemǟs stebǟjimo misija 
Palydovas gali 

fotografuoti vietovň virġ 

kurios skrenda 

optiniame arba 

infraraudonȎjȎ spinduliȎ 

diapazone ir Ǳraġyti 

vaizdus Ǳ atmintǱ.   

MisijŃ apibȊdina ġios 

charakteristikos: 

1) Optinǟ (matomos 

ġviesos) arba 

infraraudonoji kamera 

2) Skiriamoji 

geba(GSD) 

3)Vietovǟs vaizdo 

aprǟpties zona 

(pvz.200km x 200km) 

4) Infraraudonojo 

daviklio temperatȊrinǟ 

skiriamoji geba 

VaizdȎ duomenys gali 

bȊti tam tikra sparta 

perduodami Ǳ ģemň tik 

tada, kai palydovas 

skrenda virġ ģemǟs 

stoties 

VaizdȎ perdavimas 

vǟluos kol palydovas 

nepraskris virġ ģemǟs 

stoties.  Ġis 

ñvǟlavimasò gali bȊti 

apskaiļiuotas kaip:  

    6 val./G,  

kur G yra ģemǟs 

stoļiȎ skaiļius.  

Palydovo ryġio laikas su viena ģemǟs stotimi yra apie 

40 minuļiȎ (2400 s) per dienŃ. G ģemǟs stoļiȎ ryġio 

laikas bus 2400 x G sek. per dienŃ.   VaizdȎ kiekǱ, kurǱ 

galima perduoti per dienŃ galima apskaiļiuoti kaip: 

  2400 x G x duomenȎ sparta/vieno vaizdo dydis 
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Informacijos rinkimo misija 

Palydovas perduoda 

surinktus duomenis 

tuo metu , kai 

praskrenda virġ 

ģemǟs stoties 

Daugelis antģeminiȎ 

davikliȎ perduoda 

duomenis pastoviai.  

Palydovas gali priimti 

duomenis tik tuo  metu , 

kai jis praskrenda virġ 

atitinkamȎ davikliȎ 

(vadinamañuplinkò).  

Reikia nurodyti kiekvieno 

daviklio perduodamȎ 

duomenȎ kiekǱ, davikliȎ 

skaiļiȎ ir ryġio kanalo 

spartŃ 

Jei projektuojama N 

palydovȎ, skrendanļiȎ 

koordinuotomis orbitomis 

sistema, palydovo 

praskridimo virġ 

antģeminio daviklio 

intervalas  

apskaiļiuojamas kaip 

0.5/N dienŃ 

(nekoordinuotoms 

orbitoms 1/N dienŃ) 

Antģeminiai davikliai gali 

perduoti Ǳ palydovŃ 

duomenis iġ 1000 km 

spindulio teritorijos. 

Pirmiausia suskaiļiuokite 

ġiame apskritime 

iġdǟstytȎ vidutinǱ davikliȎ 

skaiļiȎñMò. 

Laikas, skirtas vieno antģeminio 

daviklio duomenims perduoti Ǳ 

palydovŃ, apskaiļiuojamas kaip 

600s /M 
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Konteinerio nuomos misija 

ÅKlientȎ kroviniai gali bȊti nugabenti Ǳ kosmosŃ uģ pakǟlimo 
mokestǱ iġnuomavus vietŃ palydovo konteineryje. 

ÅObjektai, esantys konteineryje gali bȊti nufotografuoti 
kosmose pvz. Ģemǟs fone), jei jame bus sumontuota 
papildoma kamera. Fotografijos uģ papildomŃ mokestǱ gali 
bȊti perduotos klientams Ǳ ģemň. 

Nuomojamas 

konteineris:  

10 - 40 cm3 

konteineris gali bȊti 

iġnuomotas klientȎ 

objektȎ gabenimui 

Konteineryje  jȊs galite patalpinti bet kokǱ kiekǱ 

objektȎ, taļiau negalite jȎ paleisti Ǳ atvirŃ 

kosmosŃ, nes jie taps kosmoso ġiukġlǟmis 

Papildoma kamera gali nufotografuoti objektus ir 

jȎ vaizdus perduoti Ǳ ģemň 
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PalydovȎ misijos pagrindiniai sistemos 

elementai 

(1) Palydovai 

ġiame pavyzdyje, 

pavaizduota 12 

palydovȎ 3 orbitinǟse 

plokġtumose (vienoje 

plokġtumoje 4 

palydovai 

PalydovȎ misija: 

ġiame pavyzdyje, 

pavaizduota ģemǟs 

stebǟjimo misija, 

skirta fotografavimui 

matomajame arba 

infraraudonajame 

spinduliȎ diapazone.  

Kitos galimos misijos; 

-Konteinerio nuoma 

-Informacijos 

rinkimas 

(2) Ģemǟs stotis 

Priima duomenis iġ 

palydovȎ, pvz. vaizdus 

arba antģeminiȎ 

davikliȎ duomenis. 

DuomenȎ perdavimas 

iġ palydovo Ǳ ģemň 

vadinamas ñdownlinkò. 

(3) Neġanļioji raketa 

Palydovo paleidimas Ǳ 

ģemǟs orbitŃ 

(1)(2)(3) yra pagrindiniai sistemos elementai, nusakantys 

bendruosius misijos kaġtus 

ñInformacijos rinkimo misijojeò    

Antģeminiai davikliai irgi yra  

sistemos elementai, kurie perduoda 

duomenis Ǳ palydovŃ. DuomenȎ siuntimas Ǳ 

palydovŃ vadinamas ñuplinkò. 
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PalydovȎ ir Ģemǟs stoļiȎ 

skaiļiaus didinimo poveikis 

 PalydovȎ ir ģemǟs stoļiȎ skaiļius yra svarbus projekto rodiklis. Reikia 
ieġkoti kompromiso tarp didesnio palydovȎ skaiļiaus privalumȎ ir 
padidǟjusiȎ kaġtȎ. 

 

Å Didǟjant palydovȎ skaiļiui, jȊs gausite: 

ïDidesnň ģemǟs aprǟpties zonŃ ģemǟs stebǟjimo misijos atveju 

ïDaģnesnǱ tos paļios zonos monitorinimŃ ģemǟs stebǟjimo misijos 
atveju 

ïDidesnǱ duomenȎ kiekǱ iġ antģeminiȎ davikliȎ informacijos rinkimo 
misijos atveju 

ïDaugiau vietos konteinerio nuomos misijos atveju. 

 

Å Didǟjant  ģemǟs stoļiȎ skaiļiui, jȊs gausite 

ïDaugiau laiko palydovo duomenȎ priǟmimui, pvz. daugiau 
kosmoso vaizdȎ bus perduota per dienŃ 

ïTrumpesnǱ uģlaikymŃ neatidǟliotinȎ duomenȎ perdavimui 

2 
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Gali bȊti 

nufotografuota 50 % 

ģemǟs pavirġiaus. 

Palydovo ģemǟs orbita 

Diena  1             2             3   ------ 

           11          12           13 ------ 

Pakartotinio apsilankymo  

laikotarpis: 10 dienȎ 

Aprǟpties zona:   50 % 

Diena  1 2 3 4 5 6 7 8 9   ---------- 

         41 42 43 44 45 46 47 48 49 -- 

Pakartotinio apsilankymo  

laikotarpis: 40 dienȎ 

Aprǟpties zona:   100 % 

Vieno palydovo atvejis:  JȊs galite pasirinkti pakartotinio apsilankymo laikotarpǱ (L dienȎ) ir Ǳvertinti ģemǟs 

aprǟpties procentinň dalǱ, kuri apskaiļiuojama kaip 5 x L (%).  (Jei vertǟ virġyja 100 %, tada yra laikoma, kad 

zona yr a 100% , kas reiġkia, kad palydovas gali nufotografuoti visŃ ģemǟs pavirġiȎ) 

JȊs galite 

fotografuoti 

teritorijŃ tarp 

ġiȎ dviejȎ 

linijȎ 

Palydovas grǱģta Ǳ 

tŃ paļiŃ vietŃ per 

40 dienȎ. 

Aprǟpties zona ir pakartotinio 

apsilankymo laikotarpis 


